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5 

Antriebsanordnung einer Wischvorrichtung fur Schei- 
ben von Kraft fahrzeugen 

10 Die Erfindung betrifft eine Antriebsanordnung einer 
Wischvorrichtung fur Scheiben von Kraf tf ahrzeugen 
mit den im Oberbegriff des Patentanspruch 1 genann- 
ten Merkmalen. 

15 Stand der Technik 

Es sind verschiedene Ausfuhrungen von Antriebsan- 
ordnungen fur Scheibenwischvorrichtungen von Kraft - 
f ahrzeugen bekannt . Eine bekannte Anordnung besteht 

2 0 in einer Umsetzung eines rotatorischen Antriebs ei- 

nes Elektromotors in eine Schwenkbewegung einer Wi- 
scherarmachse mit zwei Endstellungen. Diese Umset- 
zung erfolgt typischerweise mittels eines Kurbelge- 
triebes . 

25 

Da eine Scheibenw'ischvorrichtung meist zwei in pa- 
ralleler Richtung schwenkbare Wischerarme umfasst, 
ist ein zweiter Wischerarm mit dem ersten mittels 
einer Kurbelschwinge oder dergleichen gekoppelt. 

3 0 Die Kinematik dieser Koppelung kann unterschiedli- 

che Bewegungsbahnen der beiden Wischerarme beruck- 
sichtigen, da zur Vergr6£erung eines Wischfeldes 
auf der Scheibe oftmals einer der beiden Wischerar- 
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me einen groEeren Schwenkwinkel beschreibt als der 
andere . 

Vorteile der Erfindung 

5 

Eine erf indungsgemafie Antriebsanordnung einer 
Wischvorrichtung fur Scheiben von Kraf t f ahrzeugen 
umfasst wenigstens zwei, uber ein Kurbelgetriebe 
miteinander gekoppelte schwenkbare Wischerarme. Bei 

10 dieser Anordnung ist einer der Wischerarme direkt 
mit einer Abtriebswelle eines elektromotorischen 
Antriebs gekoppelt . Vorzugsweise umfasst dieser e- 
lektromotorische Antrieb ein gleichformig uberset- 
zendes Getriebe . Weiterhin ist vorzugsweise vorge- 

15 sehen, dass ein Elektromotor des elektromotorischen 
Antriebs eine Drehrichtungsumkehr aufweist. Diese 
Drehrichtungsumkehr sorgt jeweils an den Endlagen 
der Wischerarme fur eine Umkehr der Drehrichtung 
des Antriebsmotors . 

20 

Die erf indungsg ema.fi e Antriebsanordnung ermoglicht 
gegenuber einem herkommlichen Wischerantrieb die 
Einsparung eines Zwischengetriebes , da einer der 
Wischerarme direkt, d.h. ohne ein dazwischen ange- 

25 ordnetes ungleichmafcig ubersetzendes Zwischenge- 
triebe angetrieben wird. Der andere Wischerarm wird 
vorzugsweise von der gleichen Motorwelle auf kon- 
ventionelle Weise uber ein ungleichmateig uberset- 
zendes Zwischengetriebe angetrieben. Eine Koppelung 

30 der beiden Wischerarmwellen kann insbesondere mit- 
tels einer Kurbelschwinge erfolgen, so dass die Wi- 
scherarme eine gleichsinnige Bewegungsbahn be- 
schreiben, wobei die Bewegungsbahnen je nach Kine- 
matik parallel zueinander sein konnen. 



Vorzu'gsweise weist der elektromotorische Antrieb 
eine Sensorik zur Erfassung der Endlagen der Wi- 
scherarme auf . Diese Sensorik kann fur die erf or- 
derliche Drehrichtungsumkehr des Antriebsmotors 
sorgen. Eine solche Sensorik ist dariiber hinaus da- 
fur geeignet,. eine Geschwindigkeitsregelung fur die 
Wischerarme zu ermoglichen . So kann eine Ausfuh- 
rungsform der Erfindung vorsehen, dass die Ge- 
schwindigkeit der Wischerarme jeweils in Nahe der 
Endlagen reduziert wird, so dass insgesamt ein har- 
monischer Bewegungsablauf ermoglicht ist. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung 
ergeben sich aus den ubrigen, 'in den abhangigen An- 
spruchen genannten Merkmalen. 

Zeichnungen 

Die Erfindung wird nachfolgend in bevorzugten Aus- 
fuhrungsbeispielen anhand der zugehorigen Zeichnun- 
gen naher erlautert . Dabei zeigt : 

Figur 1 eine Prinzipdarstellung einer erfindungs- 
gema&en Antriebsanordnung fur eine Schei- 
benwischvorrichtung, 

Figur 2 eine schematische Draufsicht der An- 
triebsanordnung gemaS Figur 1 und 

Figur 3 ein beispielhaf ter Geschwindigkeitsver- 
lauf eines Wischerarms. der erf indungsge- 
mafcen Antriebsanordnung. 



Beschreibung der Ausf uhrungsbeispiele 



Anhand der Figuren 1 und 2 ist ein Ausf lihrungsbei - 
spiel einer erf indungsgema£en Antriebsanordnung ei- 
ner Wischvorrichtung fur Scheiben von Kraf tf ahrzeu- 
gen illustriert. Ein erster Wischerarm 18 ist tnit 
einer Abtriebswelle 16 eines elektromotorischen An- 
triebs 10 verbunden. Dieser Antrieb 10 umfasst ei- 
nen elektrischen Antriebsmotor 12 und ein tnit die- 
sem gekoppeltes gleichf ormig iibersetzendes Getriebe 
14, dessen Abtriebswelle 16 den ersten Wischerarm 
18 antreibt. An einem gegenuber liegenden freien 
Ende des ersten Wischerarms ist ein erstes Wisch- 
blatt 22 angeordnet, das bei einer alternierenden 
Bewegung des Wischerarms 18 die Scheibe des Kraft - 
fahrzeugs (nicht dargestellt) uberstreicht . 

Der elektromotorische Antrieb 10 weist vorzugsweise 
eine Sensorik (nicht dargestellt) zur Erfassung der 
Endlagen des Wischerarms 18 auf und sorgt an den 
Endlagen jeweils fur eine Drehrichtungsumkehr des 
Antriebsmotors 12, die iiber das gleichf ormig uber- 
setzende Getriebe 14 jeweils auf die Abtriebswelle 
16 iibertragen wird. 

Die Sensorik ist vorzugsweise weiterhin in der La~ 
ge, die Geschwindigkeit des Wischerarms 18 in Nahe 
der beiden Endlagen jeweils geringfugig zu dros- 
seln, urn ggf . einen gleichmafiigen und materialscho- 
nenden Bewegungsablauf zu ermoglichen. 

An der Abtriebswelle 16 ist weiterhin eine Kurbel 
2 6 angelenkt, welche einen Hebelarm fur eine daran 
gelenkig gelagerte Kurbel schwinge 30 darstellt. Ein 



anderes Ende der Kurbelschwinge 3 0 ist gelenkig mit 
einer Schwinge 28 verbunden, die mit einer zweiten 
Welle 32 gekoppelt ist. Die zweite Welle 32 ist an- 
nahernd parallel zur Abtriebswelle 16 ausgerichtet 
und tragt einen zweiten Wischerarm 20, an dessen 
freiem Ende ein zweites Wischblatt 24 angeordnet 
ist. Das aus Kurbel 26, Kurbelschwinge 30 und 
Schwinge 28 bestehende Kurbelgetriebe sorgt fur ei- 
ne Ubertragung der Schwenkbewegungen der Abtriebs- 
welle 16 auf die zweite Welle 32 und damit auf den 
zweiten Wischerarm 20. 

Je nach den gewunschten Bewegungsbahnen konnen die 
Kurbel 26 und die Schwinge 28 unterschiedlich lange 
Hebelarme aufweisen, so dass bspw. der erste Wi- 
scherarm 18 einen Schwenkwinkel von 110 Grad und 
der zweite Wischerarm 2 0 nur von 95 Grad aufweisen 
kann. Auch ist es durch die Lange der Kurbelschwin- 
ge 30 im Vernal tnis zum Abstand der beiden Wellen 
16 und 32 moglich, einen permanenten Winkelversatz 
der beiden Wischerarme 18 und 20 einzustellen . 

Die erf indungsgemafce Antriebsanordnung ermoglicht 
den Verzicht auf ein ungleichf ormig (ibersetzendes 
Getriebe zwischen Antriebsmotor 12 und Abtriebswel- 
le 16, wie es bei herkommlichen Wischerantrieben 
notwendig ist. Das gleichf ormig ubersetzende Ge- 
triebe 14 muss lediglich fur eine Drehzahlanpassung 
sorgen und kann dadurch deutlich kompakter sein als 
ein ungleichf ormig iibersetzendes Getriebe. Je nach 
den verfiigbaren Plat zverhaltnissen im Fahrzeug kann 
Bauraum eingespart werden. 



Mit der heute verfugbaren Elekfcronik ist eine e- 
lektronische Drehrichtungsumkehr sehr einfach und 
zuverlassig darstellbar. Eine solche elektronische 
Regelung der Schwenkbewegungen ist deutlich kosten- 
5 giinstiger als die Verwendung von mechanischen Tei- 
len wie einem ungleichf ormig ubersetzenden Getrie- 
be. 

Figur 3 verdeutlicht ein qualitatives Geschwindig- 
10 keitsdiagramm eines der beiden Wischerarme 18 oder 
20, der jeweils an seinen beiden Endlagen El und E2 
verlangsamt wird, urn eine moglichst gleichmateige 
und material schonende Schwenkbewegung der Wischer- 
arme zu ermoglichen. Die Abszisse zeigt hierbei die 
15 Zeit t und die Ordinate die Drehgeschwindigkeit v 
einer der beiden Wellen 16 oder 32, jeweils in qua- 
litativer Darstellung. Beim Durchlaufen jeder der 
Endlagen El und E2 ist jeweils eine Drehrichtungs- 
umkehr (nicht dargestellt) vorgesehen. 

20 
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Patentanspruche 

1. Antriebsanordnung einer Wischvorrichtung fur 
Scheiben von Kraft fahrzeugen, mit wenigstens zwei, 
uber ein Kurbelgetriebe miteinander gekoppelte 
schwenkbare Wischerarmen (18, 20), wobei einer der 
Wischerarme (18) direkt mit einer Abtriebswelle 
(16) eines elektromotorischen Antriebs (10) gekop- 
pelt ist. 

2. Antriebsanordnung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der elektromotorische Antrieb 
(10) ein gleichformig ubersetzendes Getriebe (14) 
umfasst. 

3 . Antriebsanordnung ■ nach Anspruch 1 oder 2 , da- 
durch gekennzeichnet, dass ein elektrischer An- 
triebsmotor (12) des Antriebs (10) eine Drehrich- 
tungsumkehr aufweist. 

4. Antriebsanordnung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass an Endlagen der Wischerarme (18, 
20) jeweils eine Drehrichtungsumkehr des elektromo- 
torischen Antriebs (10) vorgesehen ist. 

5 . Antriebsanordnung nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass der elekt- 
romotorische Antrieb (10) eine Sensorik zur Erfas- 
sung der Endlagen aufweist. 



6. Antriebsanordnung nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet , dass der elekt- 
romotorische Antrieb (10) eine Geschwindigkeitsre- 
gelung aufweist. 

7. Antriebsanordnung nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Geschwindigkeitsregelung je- 
weils eine Reduzierung der Drehgeschwindigkeit des 
Antriebs (10) nahe der Endlagen der Wischerarme 
(18, 20) vorsieht. 

8. Antriebsanordnung nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigs- 
tens zwei Wischerarme (18, 20) uber eine Kurbel- 
schwinge (3 0) gekoppelt sind. 

9. Antriebsanordnung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die beiden Wischerarme (18, 20) 
eine gleichsinnige Bewegungsbahn aufweisen. 

10. Antriebsanordnung nach einem der voranstehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigs- 
tens zwei Wischerarme (18, 20) eine annahernd pa- 
rallele Bewegungsbahn aufweisen. 
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Zusanmienf as sung 

5 

Die Erfindung betrifft eine Antriebsanordnung einer 
Wischvorrichtung fur Scheiben von Kraf tf ahrzeugen, 
rait wenigstens zwei, uber ein Kurbelgetriebe mit- 
einander gekoppelte schwenkbare Wischerarmen {18, 
10 20), wobei einer der Wischerarme (18) direkt mit 
einer Abtriebswelle (16) eines elektromotorischen 
Antriebs (10) gekoppelt ist. 



15 (Figur 1) 
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